
Projekt digit@L – BOOST. SKILLS. SUPPORT.

Programmierkurs
Python
NumPy: Das Unterpaket Linalg

Dominik
Göddeke



NumPy:
Das Unterpaket Linalg



Das Unterpaket Linalg

. Viele hilfreiche Funktionen für Aufgaben aus der linearen Algebra

. numpy.linalg.det(): Determinante (approximativ)

. numpy.linalg.matrix_rank(): Rang einer Matrix (approximativ)

. numpy.linalg.inv(): Inverse einer quadratischen Matrix

. numpy.linalg.norm(): Vektor- und Matrixnormen

. numpy.linalg.solve(): Lösung eines linearen Gleichungssystems

. numpy.linalg.eigvals(): Eigenwerte

. numpy.linalg.eig(): Eigenwerte und Eigenvektoren
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